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Magnetisierung
Magnetisierung Anwendungsbeispile | Ausrichtung
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radial magnetisiert
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diametral magnetisiert

Synchronmotoren, Pumpen
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sektorenférmig auf einer | Magnetsepartation, Bremsen, isotrop
Flache, z.B. 6-polig Haftsysteme, Hallsensoren, anisotrop
magnetisiert Festplatten polorientiert
mehrpolig am Umfang Dynamos, Motoren, Kupp- isotrop
L . lungen, Bremsen, Hallsen- S
magnetisiert, z.B. 4-polig polorientiert
soren, Tachogeneratoren
zwei- 0. mehrpolig am Kupplungen, Bremsen, isotro
Innen-g magnetisiert, Motoren, Hallsensoren, Tacho- R P
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z.B. 4-polig generatoren
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Flache magnetisiert anisotrop
_ takte. Hallsensoren, Bremsen Lo
P = Polabstand polorientiert
. . isotrop
radial magnetisiert Motoren, Kupplungen anisotrop
diametral magnetisiert Motoren, Kupplungen |sqtrop
anisotrop
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